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ABSTRAK 

Yogi Nourmansyah 

Teknik Elektro 

 

RANCANG BANGUN ELECTRIC VEHICLE MENGGUNAKAN 

BRUSHLESS DC MOTOR UNTUK ALAT TRANSPORTASI 

PENYANDANG DISABILITAS. 

Kendaraan listrik/Electric Vechile (EV) adalah kendaraan yang digerakkan oleh 

satu atau lebih motor listrik. Di pasaran banyak sekali ragam kendaraan listrik, 

yaitu skuter listrik, sepeda listrik, motor listrik dan mobil listrik. Kendaraan listrik 

pertama kali muncul pada pertengahan abad ke-19, ketika listrik lebih dipilih 

sebagai tenaga penggerak pada kendaraan. Kendaraan Listrik atau Elektric vehicle 

(VE) adalah kendaraan yang digerakkan oleh satu atau lebih motor listrik. Di 

pasaran banyak sekali ragam kendaraan listrik, yaitu skuter listrik, sepeda listrik, 

motor listrik dan mobil listrik. Kendaraan listrik pertama kali muncul pada 

pertengahan abad ke-19, ketika listrik lebih dipilih sebagai tenaga penggerak pada 

kendaraan. Kendaraan listrik sebagai salah satu jalan keluar atas masalah polusi. 

Karena sumber tenaga kendaraan listrik berasal dari baterai atau sering disebut 

aki. Saran untuk penelitian selanjutnya yang berkaitan dengan penelitian ini, yaitu: 

Menambahkan komponen kenyaman yang sesuai dengan kebutuhan dari berbagai 

jenis penyandang disabilitas  pada electric vehicle agar saat di gunakan akan 

semakin memiliki efisiensi atau kegunaan yang lebih efektif. Untuk penelitian 

selanjutnya bisa menambahkan komponen renewable energi untuk pemaksimalan 

pengisian baterai.  

 

Kata kunci: electric vehicle , brushles DC motor , akumulator , controller. 
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ABSTRACT 

Yogi Nourmansyah 

Electrical Engineering 

 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF ELECTRIC VEHICLE USING 

BRUSHLESS DC MOTOR FOR TRANSPORTATION EQUIPMENT FOR 

PEOPLE WITH DISABILITIES. 

An electric vehicle (EV) is a vehicle that is driven by one or more electric motors. 

There are many kinds of electric vehicles on the market, namely electric scooters, 

electric bicycles, electric motorcycles and electric cars. Electric vehicles first 

appeared in the mid-19th century, when electricity was preferred as a driving force 

in vehicles. An electric vehicle (VE) is a vehicle that is driven by one or more 

electric motors. There are many kinds of electric vehicles on the market, namely 

electric scooters, electric bicycles, electric motorcycles and electric cars. Electric 

vehicles first appeared in the mid-19th century, when electricity was preferred as a 

driving force in vehicles. Electric vehicles as a way out of the problem of pollution. 

Because the source of electric vehicle power comes from a battery or often called a 

battery. Suggestions for further research related to this research, namely: Adding 

comfort components that suit the needs of various types of people with disabilities 

on electric vehicles so that when used, they will have more efficiency or more 

effective uses. For further research, it is possible to add a renewable energy 

component to maximize battery charging. 

Keywords: electric vehicle , brushles dc motor , akumulator , controller. 
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