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ABSTRAK 

Disusun Oleh: 

MUHAMAD NURDIN LATIF 

3331170060 

 

Alat pengunci pintu merupakan alat yang berfungsi sebagai pengaman ruangan 

yang terletak pada pintu baik pada dinding kusen ataupun pada pintunya langsung. 

Mekanisme alat ini yakni dengan menggerakkan slot kunci sebagai penguncinya 

dengan bantuan motor servo yang terintegrasi oleh mikrokontroler Arduino, sensor 

ultrasonik, sensor suara, magnetic switch. Dengan mekanisme tersebut mampu 

mengurangi kontak fisik tangan dengan benda disekitar sebagai bentuk pecegahan 

penularan Virus Corona. Tujuan dari penelitian ini adalah dapat merancang dan 

membangun alat pengunci pintu sentuh berbasis Arduino, mengetahui mekanisme 

alat pengunci pintu tanpa sentuh berbasis Ardunio. Metode perancangan 

menggunakan metode Pahl dan Beitz yang dimulai dari perencanaan, perancangan, 

pembuatan dan pengujian alat. Hasil dari penelitian ini adalah dapat membuat alat 

yang dapat mengunci serta membuka kunci tanpa sentuh menggunakan Arduino, 

sensor suara dengan jumlah tepukan yang tidak konsisten, sensor ultrasonik berupa 

dua kali lambaian tangan, magnetic switch dengan jarak deteksi maksimal 10mm, 

motor servo yang dihubungkan langung pada kunci slot dengan nilai torsi kerja 

maksimum 0.00573 Nm serta mengetahui mekanisme alat dengan menggunakan 

kunci slot yang terhubung dengan motor servo menggunakan kawat sebagai 

penghubungnya yang merubah gerakan rotasi motor servo 90° menjadi translasi. 

 

Kata kunci: pengunci pintu, sensor, sistem kendali, torsi 
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THE DESIGN OF ARDUINO BASED TOUCHLESS DOORLOCK 

AS A MEANS OF PREVENTING VIRUS TRANSMISSION 

(COVID-19) 

 

ABSTRACT 

Author: 

MUHAMAD NURDIN LATIF 

3331170060 

 

Door locking tool is a tool that serves as a security room located on the door either 

on the wall of the sill or on the door directly. The mechanism of this tool is to move 

the key slot as a lock with the help of a servo motor integrated by Arduino 

microcontrollers, ultrasonic sensors, sound sensors, magnetic switches. With this 

mechanism is able to reduce physical contact of the hands with surrounding objects 

as a form of preventing corona virus transmission. The goal of the study was to 

design and build an Arduino-based touch door locker, knowing the mechanisms of 

ardunio-based touchless door locking tools. The design method uses the Pahl and 

Beitz methods that start from the planning, designing, manufacturing and testing of 

tools. The result of this study is to be able to create a device that can lock and unlock 

without touch using Arduino, a sound sensor with an inconsistent number of pats, 

ultrasonic sensors in the form of two wave hands, magnetic switches with a 

maximum detection distance of 10mm, servo motors that are connected directly to 

the slot key with a working torque value of 0.00573 Nm and knows the mechanism 

of the tool by using a slot key connected to the servo motor using a wire as its link 

that changes the rotational movement of the 90° servo motor into translation. 

 

Keywords: door locking, sensors, control system, torque 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Saat ini kemajuan teknologi otomasi berkembang sangat pesat khususnya 

dibidang mekatronika baik dalam sistem kendali maupun robot yang 

menggunakan mikrokontroler sehingga penggunaannya semakin marak di 

sektor industri skala besar atau sekadar skala kecil pada proyek sederhana. 

Ditambah lagi kebiasaan manusia pada era modern ini yang sangat bergantung 

pada teknologi terkini yang canggih contohnya seperi pengunaan pendingin 

ruangan yang sudah menggunakan pengaturan suhu dan temperature otomatis 

tanpa memerlukan remot untuk mengubah suhudan temperaturnya. Kebiasaan 

ini membuat manusia mulai mengurangi penggunaan sistem konvensional dan 

beralih menggunakan sistem yang terotomatisasi sehingga dapat memudahkan 

penggunanya 

Dalam kasus ini, penerapan teknologi diaplikasikan pada alat pengunci 

pintu yang dirancang agar manusia tidak lagi menyentuh langsung kunci pintu 

tersebut, melainkan sudah terintegrasi dengan sensor-sensor, mikrokontroler 

dan aktuator. Ditambah dengan munculnya Virus Corona-19 (SARs-CoV-2) 

yang menyerang sistem pernapasan melalui sentuhan kontak langsung dengan 

penderita dan menyentuh benda yang sebelumnya telah tersentuh oleh 

penderita atau benda yang telah terkontaminasi dengan virus tersebut melalui 

sentuhan penderita.  

Berdasarkan data statistik Gugus Tugas Percepatan Penanganan COVID- 

19 kasus terkonfirmasi positif di Indonesia dari hari ke hari meningkat dalam 

jumlah yang signifikan. Di Indonesia per tanggal 21 Juli 2020, dari total 6929 

orang yang diperiksa, kasus terkonfirmasi positif mencapai 89869 orang dan 

dengan angka kasus sembuh sebesar 48466 orang dan kasus meninggal 

mencapai 4320 orang. (Satgas Penanganan COVID-19, 2020). 

Kecanggihan sistem otomatisasi tak lepas dari peran sebuah 

mikrokontroler sebagai otak dari sistem yang mana mikrokontroler tersebut 

yang mengolah data masuk sehingga dapat menjadi luaran tertentu. 
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Mikrokontroler yang beredar dipasaran saat ini adalah Arduino yang berupa 

modul canggih bersifat open-source. Kecanggihan Arduino ini diharapkan 

mampu menyelesaikan masalah yang terjadi di Indonesia khususnya yaitu 

wabah virus Corona 19 dengan membuat penelitian yang berjudul Rancang 

bangun alat pengunci pintu tanpa sentuh berbasis arduino sebagai sarana 

pencegahan penularan virus Corona.  

Penelitian sebelumnya juga membahas tentang alat pengunci otomatis 

(smartlock) seperti yang dilakukan oleh Dandy Gultom dan Mohammad Farid 

Susanto, namun memiliki perbedaan dengan penelitian yang dilakukan kali ini 

yaitu terletak pada penggunaan aktuator solenoid, sensor suara berjenis piezo 

dan modul wi-fi ESP8266 berbasis Internet of Things (IoT) dengan aplikasi 

BLYNK. 

Penelitian lain juga membahas sistem pembukaan kunci otomatis seperti 

yang dilakukan oleh Alan Prasetyo R, R. Rizal I, Eko Didik W, namum 

memiliki perbedaan pada penggunaan  aktuator solenoid, sensor suara berjenis 

piezo buzzer, mikrokontroler berjenis Adfruit Trinket. 

Berdasarkan penelitian sebelumnya dirasa kurang efektif dan efisien 

dalam mencegah penularan virus Corona karena masih menggunakan perantara 

media ketukan pada permukaan pintu sehingga menyebabkan adanya kontak 

fisik tangan dengan media perantara, oleh karena itu penelitian dilakukan 

sebagai bentuk pengembangan sehingga diharapkan mampu menyempurnakan 

penelitian sebelumnya dengan meniadakan media perantara pada pintu agar 

dapat mencegah penularan virus Corona. 

 

1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas, maka dapat merumuskan masalah 

sebagai berikut: 

1. Bagaimana cara merancang dan membangun alat pengunci pintu 

tanpa sentuh berbasis Arduino? 

2. Bagaimana mekanisme yang tepat untuk alat pengunci pintu tanpa 

sentuh berbasis Arduino? 
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1.3 Tujuan Penelitian 

Agar penelitian terfokus pada hasil yang dicapai, maka harus ditentukan 

tujuan dari penelitian ini, secara umum penelitian ini bertujuan untuk: 

1. Dapat merancang dan membangun alat pengunci pintu tanpa sentuh 

berbasis Arduino. 

2. Mengetahui mekanisme alat pengunci pintu tanpa sentuh berbasis 

Arduino. 

 

1.4 Batasan Masalah 

Agar rancangan yang dilakukan tidak menyimpang dari ruang lingkup 

yang ditentukan, maka batasan masalah dalam penelitian ini difokusakan pada: 

1. Menggunakan mikrokontroler Arduino Uno R3. 

2. Menggunakan aktuator motor servo DC. 

3. Menggunakan kunci slot. 

4. Rancangan bersifat portable. 

5. Menggunakan Sensor Ultrasonik dan Sensor Suara KY037 

 

1.5 Manfaat Penelitian 

Adapun manfaat yang diambil dari rancangan ini adalah mengurangi dan 

memutus mata rantai penyebaran COVID-19. 

 

1.6 Sistematika Penulisan 

Adapun sistematika penulisan pada penelitian ini adalah sebagai berikut: 

BAB I PENDAHULUAN 

Pada bab pertama menjelaskan tentang latar belakang, rumusan masalah, 

tujuan penelitian, manfaat penelitian, batasan masalah dan sistematika 

penulisan. 

BAB II TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ke dua ini menjelaskan tentang state of the art, corona virus, 

kunci, arduino uno R3, sensor ultrasonic, sensor suara, magnetic switch, motor 

servo DC, teori perancangan, quality function deployment, rumus yang 

digunakan 
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BAB III METODOLOGI PENELITIAN 

Pada bab ke tiga ini menjelaskan tentang diagram alir penelitian, metode 

perancangan, metode penelitian, alat dan bahan waktu dan tempat penelitian 

BAB IV HASIL PENELITIAN DAN PEMBAHASAN 

Pada bab ke empat ini berisikan tentang gambar hasil, perhitungan torsi, 

hasil pengujian, analisis hasil. 

BAB V PENUTUP 

Pada bab ke lima ini menjelaskan tentang kesimpulan dan saran untuk 

perbaikan penelitian ini. 
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